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SPECYFIKACJE TECHNICZNE
WYKONANIA I ODBIORU ROBOT

Nazwa zamowienia:

Przebudowa dwoch zjezdzalni wodnych zewnetrznych © 800 ( czarna) i @ 1400 ( niebieska )
w Parku Wodnym w Tarnowskich Gorach, ul. Obwodnica 8

Spis specyfikacji technicznych:

L.p. NumerST KodCPV Tytut specyfikacji

1. 0ST 45000000-7 Roboty budowlane - ogolna specyfikacja techniczna
wykonania i odbioru rob6t budowlanych.
Wymagania wspolne.

2. ST-01 45212140-9 Obiekty rekreacyjne - zjezdzalnie wodne
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) Nr OST
SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT

Kod wedtug Wspoélnego Stownika
ROBOTY BUDOWLANE Zamowien (CPV)

OG()I’.NA SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU
ROBOT BUDOWLANYCH - WYMAGANIA WSPOLNE

45000000-7

1. CZESC OGOLNA

‘ 1.1. Nazwa zamowienia

Przebudowa dwoch zjezdzalni wodnych zewnetrznych @ 800 ( czarna ) i @ 1400 ( niebieska ) w Parku Wodnym
w Tarnowskich Gorach, ul. Obwodnica 8

1.2. Przedmiot i zakres robét budowlanych

Przedmiotem robdt budowlanych jest przebudowa dwdch z trzech istniejacych zjezdzalni wodnych:

- zjezdzalni wodnej rurowej typu 4 (turbo) anakonda o $rednicy 800 mm,

- zjezdzalni wodnej rurowej typu 3 (anakonda) o srednicy 1400 mm
startujacych ze wspolnego podestu startowego wewnatrz budynku i koriczacych sie nawigzaniem do wanien
hamownych.

1.3. Wyszczegodlnienie i opis prac towarzyszacych i robot tymczasowych

Do prac towarzyszacych naleza;
- wytyczenie geodezyjne lokalizacji nowych podpdr na istniejacych stupach ,
- wykonanie geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej.
Do robét tymczasowych naleza;
- ogrodzenie terenu budowy,
- urzadzenie terenu budowy.

\ 1.4. Informacja o terenie budowy

1.4.1.0rganizacja robot
Wszelkie roboty budowlane zwigzane z zaméwieniem mozna prowadziC jedynie na podstawie waznej
decyzji o pozwoleniu na budowe , wczesniejszym zgtoszeniu rozpoczecia robot i ustanowieniu kierownika
budowy.

1.4.2. Zabezpieczenie intereséw osob trzecich
Droge dojazdowa zanieczyszczong przez pojazdy obstugujace budowe nalezy na biezaco sprzatac.
1.4.3. Ochrona $rodowiska

Elementy laminatowe z rozbiorki nalezy przekazac do utylizacji. Ewentualny gruz z rozbiorki odwie$¢ na
wysypisko. Elementy stalowe z rozbiérki zeztomowac lub przekazaé do recyklingu.
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1.4.4. Warunki bezpieczenstwa pracy

Nalezy opracowaé plan bezpieczenstwa i ochrony zdrowia na podstawie informacji projektanta dot. w/iw
planu dotaczonej do projektu budowlanego.

1.4.5. Zaplecze dla potrzeb wykonawcy

Pomieszczenia budowy, w tym pomieszczenia biurowe, higieniczno-sanitarne i magazynowe, wykonawca
powinien zapewni¢ we wtasnym zakresie w formie odpowiednio wyposazonych konteneréw ustawionych na
ogrodzonym terenie w miejscu uzgodnionym z przedstawicielem Zamawiajacego ( Inzynierem /
Kierownikiem kontraktu) ewentualnie wynaja¢ w/iw pomieszczenia od Inwestora.

1.4.6. Warunki dotyczace organizacji ruchu

Wykonawca odpowiednio wczesniej powinien sie zapozna¢ z warunkami drogowymi w rejonie budowy
i odpowiednio do nich dobra¢ tabor samochodowy, sprzet dzwigowy i maszyny budowlane.

1.4.7. Ogrodzenia
Teren budowy nalezy ogrodzi¢ w sposdb zabezpieczajacy przed dostepem oséb postronnych
i odpowiednio oznakowa¢. Teren budowy powinien by¢ strzezony przez catg dobe.

1.4.8. Zabezpieczenie chodnikow i jezdni
Ciezar catkowity zastosowanych pojazdéw oraz nacisk na 0$ musza by¢ dostosowane do istniejacych
warunkow drogowych. Nalezy na biezaco sprzata¢ z jezdni i chodnikéw zanieczyszczenia spowodowane
przez roboty budowlane lub naniesione przez pojazdy budowy.

1.5. Nazwy i kody robé6t budowlanych

Grupa 45200000-9 Roboty budowlane w zakresie wznoszenia kompletnych obiektow
budowlanych lub ich czes$ci oraz roboty w zakresie inzynierii ladowej
i wodnej

Klasa 45210000-2 Roboty w zakresie budynkow

Kategoria ~ 45212000-6 Roboty budowlane w zakresie budowy wypoczynkowych, sportowych,
kulturalnych, hotelowych i restauracyjnych obiektéw budowlanych

1.6. Okreslenia podstawowe

Uzyte w ST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastepujaco:

1.6.1. Dziennik budowy — zeszyt z ponumerowanymi stronami, opatrzony pieczecig organu wydajacego,
wydany zgodnie z obowigzujacymi przepisami, stanowigcy urzedowy dokument przebiegu robét budowlanych,
stuzacy do notowania zdarzen i okolicznosci zachodzacych w toku wykonywania robédt, rejestrowania
dokonywanych odbioréw robdt, przekazywania polecen i innej korespondencji technicznej pomigdzy Inzynierem/
Kierownikiem projektu, Wykonawcg i projektantem.

1.6.2. Inzynier | Kierownik projektu — osoba wymieniona w danych kontraktowych (wyznaczona przez
Zamawiajacego, o ktorej wyznaczeniu poinformowany jest Wykonawca), odpowiedzialna za nadzorowanie robot i
administrowanie kontraktem.

1.6.3. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce z uprawnieniami do kierowania robotami ,
zgtoszona do organdw nadzoru budowlanego i upowazniona przez Wykonawce do wystepowania w jego imieniu
w sprawach realizacji kontraktu.
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1.6.4. Ksiazka obmiarow - akceptowany przez Inzyniera/Kierownika projektu zeszyt z ponumerowanymi
stronami, stuzacy do wpisywania przez Wykonawce obmiaru dokonywanych rob6t w formie wyliczen, szkicéw

i ew. dodatkowych zatgcznikéw. Wpisy w ksigzce obmiaréw podlegajg potwierdzeniu przez Inzyniera/Kierownika
projektu.

1.6.5. Materiaty - wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robét, zgodne z dokumentacjg projektowa
i specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przez Inzyniera/ Kierownika projektu.

1.6.6. Odpowiednia (bliska) zgodnos$¢ - zgodno$¢ wykonywanych robét z dopuszczonymi tolerancjami, a jesli
przedziat tolerancji nie zostat okreslony - z przecietnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dla danego
rodzaju robot budowlanych.

1.6.7. Polecenie Inzyniera / Kierownika projektu - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez
Inzyniera/Kierownika projektu, w formie pisemnej, dotyczace sposobu realizacji robot lub innych spraw
zwigzanych z prowadzeniem budowy.

1.6.8. Projektant - uprawniona osoba fizyczna bedaca autorem dokumentacji projektowej w rozumieniu ustawy
Prawo Budowlane.

1.6.9. Dokumentacja projektowa - dokumentacja stuzaca do opisu zamowienia sktadajaca sie w
szczegoblnosci z:

- projektu budowlanego ,

- projektu wykonawczego,

- przedmiaru robot,

- informacii dot. bezpieczenstwa i ochrony zdrowia ,

1.6.10. Budowa - teren udostepniony przez Zamawiajgcego dla wykonania na nim robdt oraz inne miejsca
wymienione w kontrakcie jako tworzace cze$¢ terenu budowy.

2. WYMAGANIA DOTYCZACE WLASCIWOSCI WYROBOW BUDOWLANYCH

Inzynier/Kierownik projektu moze dopusci¢ do uzycia tylko te materiaty, ktore posiadaja;

1. certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodno$¢ z kryteriami technicznymi
okre$lonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wtasciwych przepisdw i dokumentéw
technicznych,

2. deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:

— Polskg Normg

— aprobatg techniczna, w przypadku wyroboéw, dla ktdrych nie ustanowiono Polskiej Normy, jezeli nie

sq objete certyfikacjg okreslong w pkt 1i ktore spetniajg wymogi ST.

— z projektem wykonawczym w przypadku wyrobow jednostkowych .

W przypadku materiatdéw, dla ktérych ww. dokumenty sa wymagane przez ST, kazda partia dostarczona
do robot bedzie posiadac te dokumenty, okreslajace w sposdb jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe muszg posiada¢ ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razie potrzeby
poparte wynikami badar wykonanych przez niego. Kopie wynikow tych badah beda dostarczone przez
Wykonawce Inzynierowi/Kierownikowi projektu.

Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetniajg tych wymagan beda odrzucone.

3. WYMAGANIA DOTYCZACE SPRZETU | MASZYN

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego
wptywu na jakos¢ wykonywanych robét. Sprzet uzywany do rob6t powinien by¢ zgodny z ofertg Wykonawcy
i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow i ilosci wskazaniom zawartym w ST lub projekcie organizacji robot,
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zaakceptowanym przez Inzyniera/Kierownika projektu; w przypadku braku ustaleh w wymienionych wyzej
dokumentach, sprzet powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Liczba i wydajnos¢ sprzetu powinny gwarantowaé przeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami
okres$lonymi w dokumentaciji projektowej, ST i wskazaniach Inzyniera/ Kierownika projektu.

Sprzet bedacy wtasnoscig Wykonawcy lub wynajety do wykonania robét ma by¢ utrzymywany w dobrym
stanie i gotowosci do pracy. Powinien by¢ zgodny z normami ochrony Srodowiska i przepisami dotyczacymi jego
uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi/Kierownikowi projektu kopie dokumentéw potwierdzajacych
dopuszczenie sprzetu do uzytkowania i badan okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Wykonawca bedzie konserwowaé sprzet jak rowniez naprawia¢ lub wymienia¢ sprzet niesprawny.

Jezeli dokumentacja projektowa lub ST przewidujg mozliwos¢ wariantowego uzycia sprzetu przy
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera/ Kierownika projektu o swoim zamiarze wyboru
i uzyska jego akceptacje przed uzyciem sprzetu. Wybrany sprzet, po akceptacji Inzyniera/Kierownika projektu, nie
moze by¢ pdzniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujgce zachowania warunkdéw umowy,
zostang przez Inzyniera/Kierownika projektu zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robot.

4, WYMAGANIA DOTYCZACE SRODKOW TRANSPORTU

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich Srodkéw transportu, ktére nie wplyng
niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robét i wiasciwosci przewozonych materiatow.

Liczba $rodkéw transportu powinna zapewnia¢ prowadzenie rob6t zgodnie z zasadami okre$lonymi w
dokumentacii projektowej, ST i wskazaniach Inzyniera/ Kierownika projektu, w terminie przewidzianym umowa.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy bedg spetnia¢ wymagania dotyczace przepisdéw ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych naciskow na o$ i innych parametréw technicznych. Srodki
transportu nie spetniajgce tych warunkéw moga by¢ dopuszczone przez Inzyniera/Kierownika projektu, pod
warunkiem przywrécenia stanu pierwotnego uzytkowanych odcinkow drég na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bedzie usuwa¢ na biezaco, na wiasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia, uszkodzenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. WYMAGANIA DOTYCZACE WYKONANIA ROBOT BUDOWLANYCH

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z warunkami umowy oraz za jako$¢
zastosowanych materiatéw i wykonywanych robdt, za ich zgodno$¢ z dokumentacjg projektowa, wymaganiami
ST, projektem organizaciji robét opracowanym przez Wykonawce oraz poleceniami Inzyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metody wykonywania robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokoSci wszystkich
elementéw robét zgodnie z wymiarami i rzednymi okre$lonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanymi na
pismie przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Btedy popetnione przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczaniu robdt zostang usunigte przez
Wykonawce na wiasny koszt, z wyjatkiem, kiedy dany btad okaze sie skutkiem btedu zawartego w danych
dostarczonych Wykonawcy na piSmie przez Inzyniera/ Kierownika projektu.

Sprawdzenie wytyczenia robdt lub wyznaczenia wysokosSci przez Inzyniera/ Kierownika projektu nie
zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialno$ci za ich doktadno$é.

Decyzje Inzyniera/Kierownika projektu dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatow i elementéw
robot bedg oparte na wymaganiach okre$lonych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowej i w ST, a
takze w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Inzynier/Kierownik projektu uwzgledni wyniki badan
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materiatdw i robot, rozrzuty normalnie wystepujace przy produkcji i przy badaniach materiatéw, do$wiadczenia z
przeszto$ci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wptywajace na rozwazang kwestie.

Polecenia Inzyniera/Kierownika projektu powinny by¢ wykonywane przez Wykonawce w czasie
okreslonym przez Inzyniera/Kierownika projektu, pod grozbg zatrzymania robot. Skutki finansowe z tego tytutu
poniesie Wykonawca.

‘ 6. OPIS DZIALAN ZWIAZANYCH Z KONTROLA, BADANIAMI ORAZ ODBIOREM WYROBOW | ROBOT

‘ 6.1. Program zapewnienia jakosci

Wykonawca jest zobowigzany opracowac i przedstawi¢ do akceptacji Inzyniera/ Kierownika projektu
program zapewnienia jakosci. W programie zapewnienia jakosci Wykonawca powinien okre$li¢, zamierzony
sposob wykonywania robot, mozliwosci techniczne, kadrowe i plan organizacji rob6t gwarantujacy wykonanie
robét zgodnie z dokumentacijg projektowa, ST oraz ustaleniami.

Program zapewnienia jako$ci powinien zawierac:

a) cze$¢ 0golng opisujaca;

— organizacjg wykonania robot, w tym terminy i sposéb prowadzenia robdt,

— organizacje ruchu na budowie wraz z oznakowaniem roboét,

— spos6b zapewnienia wymogow bezpieczenstwa i higieny pracy.,

— wykaz zespotdw roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,

— wykaz os6b odpowiedzialnych za jako$¢ i terminowo$¢ wykonania poszczegoinych elementdw robot,

— system (spos6b i procedure) proponowanej kontroli i sterowania jakoscig wykonywanych robot,

— wyposazenie w sprzet i urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratorium witasnego lub
laboratorium, ktéremu Wykonawca zamierza zleci¢ prowadzenie badan),

— sposéb oraz forme gromadzenia wynikéw badan laboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw
mechanizméw sterujacych, a takze wycigganych wnioskéw i zastosowanych korekt w procesie
technologicznym,  proponowany  sposéb i forme  przekazywania tych  informacii
Inzynierowi/Kierownikowi projektu;

b) czes$¢ szczegbtowa opisujacq dla kazdego asortymentu rob6t:

— wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz
wyposazeniem w mechanizmy do sterowania i urzadzenia pomiarowo-kontrolne,

— rodzaje i ilos¢ $rodkéw transportu oraz urzadzen do magazynowania i zatadunku materiatow, spoiw,
lepiszczy, kruszyw itp.,

— spos6b zabezpieczenia i ochrony tadunkow przed utratg ich wiasciwo$ci w czasie transportu,

— sposob i procedure pomiaréw i badan (rodzaj i czestotliwo$¢, pobieranie probek, legalizacja
i sprawdzanie urzadzen, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatéw, wytwarzania mieszanek
i wykonywania poszczegdlnych elementow robdt,

— sposob postepowania z materiatami i robotami nie odpowiadajacymi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakosci robot

Celem kontroli robét bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiggna¢ zatozong
jakos¢ robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole robét i jako$ci materiatéw. Wykonawca zapewni
odpowiedni system kontroli, wtaczajac personel, laboratorium, sprzet, zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia
niezbedne do pobierania probek i badah materiatéw oraz robét.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inzynier/Kierownik projektu moze zazada¢ od Wykonawcy
przeprowadzenia badan w celu zademonstrowania, ze poziom ich wykonywania jest zadowalajgcy.
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Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materiatbw oraz robdt z czestotliwoscig
zapewniajaca stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacji projektowe; i
ST

Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czestotliwo$¢ sq okre$lone w ST, normach i
wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaty one tam okre$lone, Inzynier/ Kierownik projektu ustali jaki zakres
kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robét zgodnie z umowa.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi/Kierownikowi projektu $wiadectwa, ze wszystkie stosowane
urzadzenia i sprzet badawczy posiadajg wazna legalizacje, zostaty prawidiowo wykalibrowane i odpowiadajg
wymaganiom norm okreslajacych procedury badan.

Inzynier/Kierownik projektu bedzie mie¢ nieograniczony dostep do pomieszczen laboratoryjnych, w celu
ich inspekcii.

Inzynier/Kierownik projektu bedzie przekazywa¢ Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek
niedociagnieciach dotyczacych urzadzen laboratoryjnych, sprzetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu
lub metod badawczych. JezZeli niedociagniecia te bedq tak powazne, ze mogg wptyna¢ ujemnie na wyniki badan,
Inzynier/Kierownik projektu natychmiast wstrzyma uzycie do rob6t badanych materiatéw i dopusci je do uzycia
dopiero wtedy, gdy niedociggniecia w pracy laboratorium Wykonawcy zostang usuniete i stwierdzona zostanie
odpowiednia jako$¢ tych materiatow.

Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatéw ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie probek

Prébki bedg pobierane losowo. Zaleca sie stosowanie statystycznych metod pobierania prébek,
opartych na zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji mogg byé z jednakowym
prawdopodobienstwem wytypowane do badan.

Inzynier/Kierownik projektu bedzie mie¢ zapewniong mozliwo$¢ udziatu w pobieraniu probek. Pojemniki
do pobierania prébek bedq dostarczone przez Wykonawce i zatwierdzone przez Inzyniera/Kierownika projektu.
Prébki dostarczone przez Wykonawce do badar wykonywanych przez Inzyniera/Kierownik projektu bedg
odpowiednio opisane i 0znakowane, w sposob zaakceptowany przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Na zlecenie Inzyniera/Kierownika projektu Wykonawca bedzie przeprowadzaé¢ dodatkowe badania tych
materiatéw, ktdre budzg watpliwosci co do jakosci, o ile kwestionowane materiaty nie zostang przez Wykonawce
usuniete lub ulepszone z wtasnej woli. Koszty tych dodatkowych badar pokrywa Wykonawca tylko w przypadku
stwierdzenia usterek; w przeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamawiajacy.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary bedg przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy
normy nie obejmujg jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stosowa¢ mozna wytyczne krajowe, albo inne
procedury, zaakceptowane przez Inzyniera/ Kierownika projektu.

Przed przystapieniem do pomiaréw lub badan, Wykonawca powiadomi Inzyniera/ Kierownika projektu o
rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi na
pismie ich wyniki do akceptacji Inzyniera/ Kierownika projekiu.

6.5. Raporty z badan

Wykonawca bedzie przekazywa¢ Inzynierowi/Kierownikowi projektu kopie raportéw z wynikami badan
jak najszybciej, nie pdzniej jednak niz w terminie okreslonym w programie zapewnienia jako$ci.

Wyniki badan (kopie) bedg przekazywane Inzynierowi/Kierownikowi projektu na formularzach wedtug
dostarczonego przez niego wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez Inzyniera/Kierownika projektu

Inzynier/Kierownik projektu jest uprawniony do dokonywania kontroli, pobierania prébek i badania
materiatow w miejscu ich wytwarzania/pozyskiwania, a Wykonawca i producent materiatdw powinien udzieli¢ mu
niezbednej pomocy.

Inzynier/Kierownik projektu, dokonujac weryfikacji systemu kontroli rob6t prowadzonego przez
Wykonawce, poprzez miedzy innymi swoje badania, bedzie ocenia¢ zgodno$¢ materiatdéw i robot z wymaganiami
ST na podstawie wynikoéw witasnych badar kontrolnych jak i wynikéw badan dostarczonych przez Wykonawce.
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Inzynier/Kierownik projektu powinien pobiera¢ prébki materiatéw i prowadzi¢ badania niezaleznie od
Wykonawcy, na swoj koszt. Jezeli wyniki tych badan wykaza, ze raporty Wykonawcy sg niewiarygodne, to
Inzynier/Kierownik projektu oprze sie wytacznie na wiasnych badaniach przy ocenie zgodno$ci materiatow i rob6t
z dokumentacjg projektowa i ST. Moze réwniez zleci¢, sam lub poprzez Wykonawce, przeprowadzenie
powtdrnych lub dodatkowych badan niezaleznemu laboratorium. W takim przypadku catkowite koszty powtornych
lub dodatkowych badarn i pobierania probek poniesione zostang przez Wykonawce.

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier/Kierownik projektu moze dopusci¢ do uzycia tylko te materiaty, ktére posiadaja;
1. certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodno$¢ z kryteriami technicznymi
okre$lonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wiasciwych przepiséw i dokumentow
technicznych,
2. deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:

— Polskg Norma lub

— aprobatg techniczna, w przypadku wyrobow, dla ktdrych nie ustanowiono Polskiej Normy, jezeli nie

sq objete certyfikacjg okreslong w pkt 1i ktore spetniajg wymogi ST.

— z projektem wykonawczym w przypadku wyrobow jednostkowych .

W przypadku materiatow, dla ktorych ww. dokumenty sq wymagane przez ST, kazda partia dostarczona
do robét bedzie posiadac te dokumenty, okre$lajace w sposéb jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe muszg posiada¢ ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razie potrzeby
poparte wynikami badan wykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych badan bedg dostarczone przez
Wykonawce Inzynierowi/Kierownikowi projektu.

Jakiekolwiek materiaty, ktdre nie spetniajg tych wymagan bedg odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

1. Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujagcym Zamawiajacego i Wykonawce
w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy do kofica okresu gwarancyjnego. Odpowiedzialnos¢ za
prowadzenie dziennika budowy zgodnie z obowigzujgcymi przepisami spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowy bedg dokonywane na biezaco i bedg dotyczy¢ przebiegu robédt, stanu
bezpieczenistwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowy bedzie opatrzony datg jego dokonania, podpisem osoby, ktdra
dokonata zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego. Zapisy bedg czytelne,
dokonane trwatg technika, w porzadku chronologicznym, bezpo$rednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zatgczone do dziennika budowy protokoty i inne dokumenty bedg oznaczone kolejnym numerem
zatacznika i opatrzone datq i podpisem Wykonawcy i Inzyniera/ Kierownika projektu.

Do dziennika budowy nalezy wpisywa¢ w szczegdlnosci:

— date przekazania Wykonawcy terenu budowy,

— date przekazania przez Zamawiajacego dokumentacji projektowej,

— date uzgodnienia przez Inzyniera/Kierownika projektu programu zapewnienia jako$ci i harmonograméw robét,

— terminy rozpoczecia i zakonczenia poszczegélnych elementéw robét,

— przebieg robot, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w robotach,

— uwagi i polecenia Inzyniera/Kierownika projektu,

— daty zarzadzenia wstrzymania robét, z podaniem powodu,

— zgtoszenia i daty odbioréw robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu, czesciowych i ostatecznych odbioréw
robot,

— wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

— stan pogody i temperature powietrza w okresie wykonywania rob6t podlegajacych ograniczeniom lub
wymaganiom szczegdlnym w zwigzku z warunkami klimatycznymi,

— zgodno$¢ rzeczywistych warunkdw geotechnicznych z ich opisem w dokumentaciji projektowej,
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dane dotyczace czynnosci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie wykonywania robét,
— dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia robét,
dane dotyczace jakosci materiatow, pobierania prébek oraz wyniki przeprowadzonych badan z podaniem, kto
je przeprowadzat,
wyniki prob poszczegdlnych elementéw budowli z podaniem, kto je przeprowadzat,
inne istotne informacje o przebiegu robdt.
Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy beda przediozone

Inzynierowi/Kierownikowi projektu do ustosunkowania sie.

Decyzje Inzyniera/Kierownika projektu wpisane do dziennika budowy Wykonawca podpisuje z
zaznaczeniem ich przyjecia lub zajeciem stanowiska.

Wpis projektanta do dziennika budowy obliguje Inzyniera/Kierownika projektu do ustosunkowania sie.
Projektant nie jest jednak strong umowy i nie ma uprawnien do wydawania polecen Wykonawcy robot.

2. Ksigzka obmiarow

Ksigzka obmiarow stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postepu kazdego z
elementéw robét. Obmiary wykonanych robot przeprowadza sig w sposéb ciagty w jednostkach przyjetych w
kosztorysie i wpisuje do ksigzki obmiarow.

3. Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnoSci materiatéw, orzeczenia o jakosci
materiatow, recepty robocze i kontrolne wyniki badan Wykonawcy beda gromadzone w formie uzgodnionej w
programie zapewnienia jakosci. Dokumenty te stanowig zataczniki do odbioru robét. Winny by¢ udostepnione na
kazde zyczenie Inzyniera/Kierownika projektu.

4. Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentow budowy zalicza sig, oprocz wymienionych w punktach (1) - (3) nastepujace dokumenty:
pozwolenie na realizacje zadania budowlanego,
protokoty przekazania terenu budowy,
umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,
protokoty odbioru robét,
protokoty z narad i ustalen,
korespondencje na budowie.

O IR RIS

5. Przechowywanie dokumentow budowy

Dokumenty budowy bedg przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio zabezpieczonym.

Zaginiecie ktéregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w formie
przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowy bedg zawsze dostepne dla Inzyniera/Kierownika projektu i przedstawiane
do wgladu na zyczenie Zamawiajacego.

‘ 7. WYMAGANIA DOTYCZACE PRZEDMIARU | OBMIARU ROBOT

\ 7.1. Ogélne zasady obmiaru robot

Obmiar robdt bedzie okreslac faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie z dokumentacjg
projektowg i ST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robot dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inzyniera/ Kierownika projektu o
zakresie obmierzanych robét i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru beda wpisane do ksigzki obmiaréw.
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Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w Slepym kosztorysie lub gdzie
indziej w ST, nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukonczenia wszystkich robot. Btedne dane zostang
poprawione wg instrukciji Inzyniera/Kierownika projektu na pismie.

Obmiar gotowych robét bedzie przeprowadzony z czestoscig wymagang do celu miesiecznej ptatnosci
na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okreSlonym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawce
i Inzyniera/Kierownika projektu.

7.2. Zasady okreslania ilosci rob6t i materiatow

Diugosci i odlegtosci pomiedzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymi bedg obmierzone poziomo
wzdtuz linii osiowej w metrach.

Powierzchnie bedg wyliczane w m? na zasadach podanych w katalogach przywotanych w przedmiarze
rob6t.

Jesli ST wiasciwe dla danych robét nie wymagajg tego inaczej, objetosci bedg wyliczone w m? jako
dtugos¢ pomnozona przez Sredni przekroj.

llodci, ktére majg by¢ obmierzone wagowo, bedg wazone w tonach lub kilogramach zgodnie
z wymaganiami ST.

7.3. Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robét bedg zaakceptowane
przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzadzenia te lub sprzet
wymagaja badan atestujacych to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne $wiadectwa legalizacii.

Wszystkie urzadzenia pomiarowe bedg przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w catym
okresie trwania robdt.

7.4. Wagi i zasady wazenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje urzadzenia wagowe odpowiadajace odnosnym wymaganiom ST
Bedzie utrzymywaC to wyposazenie zapewniajac W sposéb ciaglty zachowanie doktadno$ci wg norm
zatwierdzonych przez Inzyniera/Kierownika projektu.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary bedg przeprowadzone przed czesciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robét, a takze w
przypadku wystepowania dtuzszej przerwy w robotach.

Obmiar robot zanikajacych przeprowadza sie w czasie ich wykonywania.

Obmiar robot podlegajacych zakryciu przeprowadza sie przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia bedg wykonane w spos6b zrozumiaty
i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetodci bedg uzupetnione odpowiednimi szkicami
umieszczonymi na karcie ksigzki obmiaréw. W razie braku miejsca szkice moga by¢ dotgczone w formie
oddzielnego zatgcznika do ksigzki obmiardw, ktdrego wzoér zostanie uzgodniony z Inzynierem/Kierownikiem
projektu.

‘ 8. OPIS SPOSOBU ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

| 8.1. Rodzaje odbioréw robot

W zaleznosci od ustaler odpowiednich ST, roboty podlegajg nastepujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi rob6t zanikajacych i ulegajacych zakryciu,
b) odbiorowi czesciowemu,
c) odbiorowi ostatecznemu,
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d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

\ 8.2. Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbiér robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci wykonywanych
robdt, ktére w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.

Odbidr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajgcym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogdlnego postepu robot.

Odbioru robét dokonuje Inzynier/Kierownik projektu.

Gotowo$¢ danej czesci robdt do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy
i jednoczesnym powiadomieniem Inzyniera/Kierownika projektu. Odbior bedzie przeprowadzony niezwtocznie, nie
pbzniej jednak niz w ciggu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tym fakcie
Inzyniera/Kierownika projektu.

Jakos¢ i ilos¢ robot ulegajacych zakryciu ocenia Inzynier/Kierownik projektu na podstawie dokumentéw
zawierajacych komplet wynikow badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z
dokumentacjq projektowa, ST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbior czesciowy

Odbiér czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci robot. Odbioru czesciowego
robdt dokonuje sie wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robot. Odbioru robét dokonuje Inzynier/Kierownik
projektu.

8.4. Odbior ostateczny robot

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robét

Odbiér ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robét w odniesieniu do ich ilosci,
jakosci i wartosci.

Catkowite zakonczenie robot oraz gotowo$¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez
Wykonawce wpisem do dziennika budowy z bezzwtocznym powiadomieniem na pi$mie o tym fakcie
Inzyniera/Kierownika projektu.

Odbiér ostateczny robét nastapi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia
potwierdzenia przez Inzyniera/Kierownika projektu zakonczenia rob6t i przyjecia dokumentéw, o ktérych mowa w
punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego robdt dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajgcego w obecnosci
Inzyniera/Kierownika projektu i Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jakos$ciowej na
podstawie przedtozonych dokumentow, wynikow badar i pomiardw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania
robdt z dokumentacja projektowa i ST.

W toku odbioru ostatecznego rob6t komisja zapozna sie z realizacjg ustalen przyjetych w trakcie
odbioréw robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania robdt uzupetniajacych i
robét poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robot poprawkowych lub rob6t uzupetniajacych w warstwie
Scieralnej lub robotach wykoriczeniowych, komisja przerwie swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru
ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jakos¢ wykonywanych robdt w poszczegdlnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacjq projektowa i ST z uwzglednieniem tolerancji i
nie ma wiekszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpieczenstwo ruchu, komisja dokona potracen,
oceniajac pomniejszong warto$¢ wykonywanych robét w stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach
umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego
Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robot jest protokdt odbioru
ostatecznego robét sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.
Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac nastepujgce dokumenty:
1. dokumentacje projektowg podstawowg z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, je$li zostata sporzadzona
w trakcie realizacji umowy,
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N

szczegdtowe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentdw umowy i ew. uzupetniajgce lub

zamienne),

recepty i ustalenia technologiczne,

dzienniki budowy i ksigzki obmiaréw (oryginaty),

wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodne z ST,

deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatéw zgodnie z ST,

opinie technologiczng sporzadzong na podstawie wszystkich wynikéw badan i pomiaréw zataczonych do

dokumentéw odbioru, wykonanych zgodnie z ST,

8. rysunki (dokumentacje) na wykonanie robét towarzyszacych (np. na przetozenie linii telefoniczne;j,
energetycznej, gazowej, o$wietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazania tych robét wiascicielom
urzadzen,

9. geodezyjng inwentaryzacje powykonawczg robét i sieci uzbrojenia terenu ( o ile wystepujg )

10. kopie mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawcze;.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie bedg gotowe
do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy ponowny termin odbioru
ostatecznego robdt.

Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupetniajgce beda zestawione wg wzoru
ustalonego przez Zamawiajacego.

Termin wykonania rob6t poprawkowych i rob6t uzupetniajacych wyznaczy komisja.

No ok w

8.5. Odbidr pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robdt zwigzanych z usunieciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

Odbiér pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu i uwag zgtoszonych
przez uzytkownika z uwzglednieniem zasad opisanych w punkcie 8.4 ,Odbior ostateczny robot”.

‘ 9. OPIS SPOSOBU ROZLICZENIA ROBOT TYMCZASOWYCH | PRAC TOWARZYSZACYCH ‘

\ 9.1. Ustalenia ogéine \

Podstawg ptatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke obmiarowg
ustalong dla danej pozycji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowo podstawa ptatnosci jest wartos¢ (kwota) podana
przez Wykonawce w danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzglednia¢ wszystkie czynnosci,
wymagania i badania skladajace sie na jej wykonanie, okre$lone dla tej roboty w ST i w dokumentaciji
projektowe;.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robét beda obejmowac:

— robocizne bezpo$rednig wraz z towarzyszacymi kosztami,
— warto$¢ zuzytych materiatdw wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkéw i transportu na
teren budowy,
— wartos¢ pracy sprzetu wraz z towarzyszacymi kosztami,
— koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
— podatki obliczone zgodnie z obowigzujacymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogoélne specyfikacji technicznej

Koszt dostosowania sie do wymagan warunkdéw umowy i wymagan ogoinych zawartych obejmuje
wszystkie warunki okre$lone w w/w. dokumentach, a nie wyszczeg6lnione w kosztorysie.
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‘ 10. DOKUMENTY ODNIESIENIA

| 10.1. Ustawy

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (Dz. U. Nr 207 z 2003r., poz.207, tekst jednolity

Z pozniejszymi zmianami)

Ustawa z dnia 29 stycznia 2004 r. — Prawo zaméwien publicznych ( Dz.U. Nr 19, poz.177)

Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. — o0 wyrobach budowlanych ( Dz.U. Nr 92, poz.881)

Ustawa z dnia 24 sierpnia 1991r. — 0 ochronie przeciwpozarowej ( Dz.U. Nr 122, poz.1321 z pdzn. zm.)

Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 r. — Prawo ochrony $rodowiska ( Dz.U. Nr 62, poz.627 z p6zn. zm. )

Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych ( jednolity tekst Dz. U. Nr 204 z 2004r, poz. 2086

z pbzniejszymi zmianami).

7. Ustawa z dnia 17 maja 1989 roku - Prawo geodezyjne i kartograficzne (Dz.U. Nr 30, poz.163 z p6zniejszmi
zmianami).

Sk wN

10.2. Rozporzadzenia

1. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 grudnia 2002r. w sprawie systemow oceny zgodno$ci
wyrobdw budowlanych oraz sposobu ich oznaczania znakowaniem CE ( Dz.U. Nr 209, poz.1779 )

2. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 grudnia 2002r. — w sprawie okreslenia polskich jednostek
organizacyjnych upowaznionych do wydawania europejskich aprobat technicznych, zakresu i formy aprobat
oraz trybu ich udzielania , uchylania lub zmiany ( Dz.U. Nr 209, poz.1780 )

3. Rozporzadzenie Ministra Pracy i Polityki Spotecznej z dnia 26 wrzesnia 1997 r. — w sprawie ogdlnych przepisow

bezpieczenstwa i higieny pracy ( Dz.U. Nr 169,poz 1650 )

4. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. — w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy

podczas wykonywania rob6t budowlanych ( Dz.U. Nr 47, poz.401)

5. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwca 2003r. — w sprawie informacji dotyczacej
bezpieczenstwa i ochrony zdrowia oraz planu bezpieczenstwa i ochrony zdrowia ( Dz.U. Nr 120, poz.1126 )

6. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 11 sierpnia 2004r. — w sprawie sposobdw deklarowania wyrobdw
budowlanych oraz sposobu znakowania ich znakiem budowlanym ( Dz.U. Nr 198, poz. 2014).

7. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 27 sierpnia 2004 r. — zmieniajace rozporzadzenie w sprawie

dziennika budowy, montazu i rozbiérki, tablicy informacyjnej oraz ogtoszenia zamawiajacego dane dotyczace
bezpieczenstwa pracy i ochrony zdrowia (Dz. U. Nr 198, poz. 2042)

10.3 Inne dokumenty i instrukcje

1. Warunki techniczne wykonania i odbioru robét budowlano-montazowych, w zakresie nastepujacych toméw:
Tom|. - ,Budownictwo ogdine” — opracowany przez Instytut Techniki Budowlanej, 00-950 Warszawa, ul. Filtrowa

Tom Il - Konstrukcje stalowe” — opracowany przez Centralny O$rodek Badawczo — Projektowy Konstrukgji
Metalowych ,Mostostal”, 00-926 Warszawa, ul. Krucza 20/22

2. Polskie Normy i przepisy branzowe - zgodnie z projektami branzowymi oraz wytycznymi wytworcow
materiatdw, urzadzen i wyposazenia.

3. Dokumenty przetargowe.

4. Umowa, warunki Kontraktu.

5. Projekt budowlany i projekt wykonawczy
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6.
7.

Przedmiar robot
Informacja dot. BIOZ
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, Nr ST-01
SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT

Kod wedtug Wspoélnego Stownika
OBIEKTY REKREACYJNE Zamowien (CPV)

ZJEZDZALNIE WODNE

45212140-9

2. czESC OGOLNA

\ 1.1. Nazwa zaméwienia

Przebudowa dwoch zjezdzalni wodnych zewnetrznych @ 800 ( czarna ) i @ 1400 ( niebieska ) w Parku Wodnym
w Tarnowskich Gérach, ul. Obwodnica 8

1.2. Przedmiot i zakres robét budowlanych

Przedmiotem robét budowlanych objetym ST-01 jest:

Przebudowa dwoch zjezdzalni zewnetrznych @ 800 ( czarna ) i @ 1400 ( niebieska):

a) demontaz i utylizacja istniejacych $lizgdw od elementow startowych do miejsca potaczenia ze
elementami zamontowanymi w Etapie |,

b) demontaz ramion podtrzymujacych zjezdzalnie j.w. mocowanych na stupach stalowych @ 610
wraz z markami na stupach,

C) przebudowa stupdw @ 324 wg projektu wykonawczego Etapu |l

d) renowacja istniejacych stupéw po pracach demontazowych — oczyszczenie i uzupetnienie
powtoki cynkowej,

e) dostawa i montaz nowych podpdr stalowych na istniejgcych stupach,

f) dostawa i montaz $lizgéw o przekroju rurowym @ 800 i @ 1400 bez szwu bocznego, w kolorach
okre$lonych w projekcie wykonawczym oraz wyposazonych w elementy multimedialne,
w tym sygnalizacje Start — Stop,

g) roboty naprawcze w zakresie wykoriczenia wnetrza basenu i $ciany ostonowe;j,

h) dostawa i montaz tablic z regulaminem uzytkowania zjezdzalni oraz instrukcjg uzytkowania

w postaci piktograméw zgodnych z PN-EN 1069 cz.2: 2010,
i) uruchomienie zjezdzalni .

\ 1.3. Wyszczegédlnienie i opis prac towarzyszacych i robét tymczasowych

Podano w Ogolnej Specyfikacji Technicznej - OST

\ 1.4. Informacja o terenie budowy

Podano w Ogolinej Specyfikacji Technicznej - OST

| 1.5. Nazwy i kody robét budowlanych
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Grupa 45200000-9 Roboty budowlane w zakresie wznoszenia kompletnych obiektow
budowlanych lub ich czesSci oraz roboty w zakresie inzynierii ladowej
i wodnej

Klasa 45210000-2 Roboty w zakresie budynkow

Kategoria ~ 45212000-6 Roboty budowlane w zakresie budowy wypoczynkowych, sportowych,
kulturalnych, hotelowych i restauracyjnych obiektow budowlanych

1.6. Okreslenia podstawowe ‘

Podano w Ogolinej Specyfikacji Technicznej — OST
Podstawowe pojecia dla zjezdzalni wodnej to:

- Zjezdzalnia wodna — urzadzenie bedace réwnig pochytg po ktorej zeslizguje sie uzytkownik pod wptywem sity
ciezkosci. Projektowane zjezdzalnie zaliczajq sie do typu 3 ( zjezdzalnia @ 1400 ) oraz do typu 4
(zjezdzalnia @800 )

Pomost startowy - strefa utatwiajaca dostep do odcinka startowego

Odcinek startu — strefa w ktdrej znajduje sie wejscie na zjezdzalnig wiasciwg

Zjezdzalnia wtadciwa — strefa przewidziana do zjezdzania

Wanna hamowna - specjalny basen ,w ktérym zjezdzajacy zatrzymuije sie

‘ 3. WYMAGANIA DOTYCZACE WLASCIWOSCI WYROBOW BUDOWLANYCH

Podstawowe wymagania podano w Ogoinej Specyfikacji Technicznej — OST

2.1. Stal konstrukcyjna S235RJ - na konstrukcje wsporczg i schody zjezdzalni. Cata konstrukcja ocynkowana
ogniowo zgodnie z DIN EN ISO 1461
2.2. Elementy $lizgu wykonane z laminatu poliestrowo-szklanego wykonanego z zywic
poliestrowych zbrojonych matami  z wiékna szklanego. Od strony wewnetrznej elementy powinny by¢
pokryte zelkotem a z zewnafrz zabezpieczone warstwa topkotu. Slizg powinien mie¢ przekréj okregu
o Srednicy wewnetrznej 1400 mm, 1000 i 800 mm zgodnie z projektem wykonawczym.
Krawedzie $lizgu powinny odpowiada¢ wymaganiom normy PN-EN 1069 cz.1: 2010 .
Laminat poliestrowo-szklany, z ktérego wykonane sg $lizgi, musi posiada¢ atest PZH na kontakt z wodg,
pitna.
Elementy $lizgu musza spetnia¢ wymagania wytrzymato$ciowe oraz wymagania bezpieczenstwa okreslone
w normie PN-EN 1069-1.
Szczegotowa kolorystyke $lizgu oraz stopien przeziernosci czesci elementéw nalezy uzgodni¢ z Inwestorem
na podstawie przedstawionych prébek materiatowych.
2.3. Materiaty uszczelniajace ztacza i konserwujgce powierzchnie $lizgu musza posiadac stosowne atesty do
kontaktu z woda pitng.

2.4. Elementy ztaczne tj. Sruby, podktadki i nakretki klasy min. 4.8 ocynkowane ogniowo lub ze stali klasy A4.

2.5. Nalezy stosowa¢ nakretki samokontrujgce lub w komplecie z podktadkami sprezystymi.

2.6. Kotnierze taczace elementy Slizgu powinny by¢ po montazu ostonigte maskownicami z laminatu w tym
samych kolorze co $lizg lub kontrastowym po uzgodnieniu z Inwestorem.

2.6. Instalacje wodng doprowadzajacg wode do zjezdzalni wykonac z rur cisnieniowych PVC taczonych metoda
klejenia.
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3. WYMAGANIA DOTYCZACE EFEKTOW MULIMEDIALNYCH

Wymagania konstrukcyjne :

lluminacja elementy Swietlne lufa

Elementy sktadowe poszczegoinych instalacji powinny posiada¢ budowe modutowg umozliwiajaca tatwa
wymiane
modutéw Swietlnych wyposazonych w gniazda wielowtykowe.

Kazdy modut $wietiny powinien posiada¢ mozliwo$¢ zaprogramowania kodu umozliwiajacego
przyporzadkowanie do odpowiedniej sekwencji RGB.
Kazdy modut powinien posiada¢ mozliwo$¢ wygenerowania addetywnej palety barw RGB

Kazdy modut $wietiny powinien posiada¢ podstawe montazowg typu zatrzask taczaca go z konstrukcja $lizgu w

taki sposob aby byta mozliwos¢ jego demontazu .
Jasnos¢ modutu w petnej barwie RGB nie mniejsza niz 45000 mcd 1/ modut
llos¢ modutdw na segment zjezdzalni nie mniejsza niz 72szt.  / organizacja 6X12/

lluminacja elementy Swietlne okregi

Elementy skladowe poszczegdinych instalacji powinny posiada¢ budowe modutowg wyposazona w gniazda
wielowtykowe.

Kazdy modut $wietiny powinien posiada¢ mozliwo$¢ zaprogramowania kodu umozliwiajacego
przyporzadkowanie do odpowiedniej sekwencji RGB.

Kazdy modut powinien posiada¢ mozliwo$¢ wygenerowania addetywnej palety barw RGB

Jasnos¢ modutu w petnej barwie RGBY nie mniejsza niz 70.000 mcd / 1 okrag

llo$¢ okregbw na segment zjezdzalni nie mniejsza niz 12 szt.

lluminacja gwiezdne niebo

Kazdy modut $wietiny powinien posiada¢ mozliwo$¢ zaprogramowania kodu umozliwiajacego
przyporzadkowanie do odpowiedniej sekwencji RGB.

Kazdy modut $wietiny powinien posiada¢ podstawe montazowg typu zatrzask taczaca go z konstrukcjg $lizgu
w taki sposob aby byta mozliwos¢ jego demontazu.

Jasno$¢ modutu w petnej barwie RGB nie mnigjsza niz 100.000 mcd 1/ modut

llos¢ modutdw na segment zjezdzalni nie mniejsza niz 26 szt.

lluminacja sterownik

Sterownik iluminacji powinien :

- posiada¢ budowe modutowag umozliwiajacq tatwg wymiane z zastosowaniem ztgczy wielowtykowych

- petng kompatybilnos¢ z modutami iluminacji RGB

- zapewni¢ do 20 programoéw / sekwencji $wietlnych /

- zapewni¢ mozliwos¢ zdalnego wyboru danej sekwencji / poprzez ztacze RS 485 lub kodem binarnym. /
- zapewni¢ mozliwos¢ pracy autonomicznej wySwietlajac kolejne sekwencje

- zapewni¢ mozliwos¢ zaprogramowania dynamiki oraz czasu trwania dla kazdej wybranej sekwencii.

- zapewni¢ mozliwo$¢ wspotpracy z innymi urzadzeniami multimedialnymi i ich integracje .

- zapewni¢ elementy diagnostyczne umozliwiajace analize poprawnosci dziatania sterownika

17




Ustugi Projektowo-Budowlane mgr inz. Jerzy Szczepaniak
41-902 Bytom ul. Aleja Legiondw 8/6, e-mail:jerzyszczepaniak@o2.pl

lluminacja Flash

Elementy sktadowe instalacji powinny posiada¢ budowe modutowg umozliwiajaca tatwg wymiane
modutéw Swietlnych wyposazonych w gniazda wielowtykowe.
Jasnos¢ modutu w barwie zimny biaty nie mniejsza niz 1155 cd 1/ modut

Sterownik Flash powinien:

- zapewni¢ mozliwos¢ pracy autonomicznej

- zapewni¢ mozliwos¢ zdalnego sterowania

- zapewni¢ mozliwos¢ zaprogramowania czestotliwo$ci i dynamiki btyskow .

- zapewni¢ mozliwos¢ wspotpracy z innymi urzadzeniami multimedialnymi i ich integracie .

- zapewni¢ elementy diagnostyczne umozliwiajace analize poprawnosci dziatania sterownika

Nagto$nienie projekiory dzwieku

Pasmo przenoszenia 20-20.000 Hz

Moc akustyczna 200W /1 szt

Przystosowany do pracy w warunkach $rodowiskowych
llo$¢ projektoréw gtodnikow w instalaciji min 2 szt. 200W.

Nagto$nienie sterownik / wzmacniacz .

Sterownik powinien posiadac:

- budowe modutowg umozliwiajacg tatwg wymiane z zastosowaniem ztgczy wielowtykowych

- zapewni¢ mozliwo$¢ wspotpracy z innymi urzadzeniami multimedialnymi i ich integracje .

- zapewni¢ mozliwos¢ zdalnego sterowania / poprzez ztacze RS 485 lub kodem binarnym. /

- zapewni¢ mozliwos¢ wyboru min 6 odtwarzanych sampli z poziomu podestu startowego poprzez
wodoodporny panel touchpad z funkcjg kasowania .

- zapewni¢ mozliwo$¢ koordynacji wybranych sampli z efektami Swietinymi

- zapewni¢ mozliwos¢ zaprogramowania i zapamietania poziomu gtosnosci dla poszczegdlnych sampli

- zapewni¢ nagto$nienie z mocg nie mniejszg od 2X80 W

- zapewni¢ mozliwos¢ prostego zapisu nowego zestawu sekwencji dzwigkowych na no$niku SD

- zapewni¢ elementy diagnostyczne umozliwiajace analize poprawnosci dziatania sterownika

- zapewni¢ odtwarzanie komunikatu o zatrzymaniu zjezdzalni w stanach zagrozenia

System sygnalizacii i kontroli zjazdow

System powinien posiadac:

- czytelng sygnalizacje uprawniajacq do zjazdu

- mozliwo$¢ pomiaru czasu zjazdu

- mozliwos¢ pomiaru $redniej szybkosci zjazdu

- mozliwo$¢ zapamietania i wySwietlenia rekordowych czasow zjazdu

- mozliwo$¢ wspotpracy z kotowrotem

- sygnalizacje dzwigkowa, informujaca o nieautoryzowanym zjezdzie

- wySwietlanie informaciji tekstowej o zatrzymaniu awaryjnym zjezdzalni na wyswietlaczu sterownika
- mozliwo$¢ wspotpracy z innymi urzagdzeniami multimedialnymi i ich integracje

- mozliwo$¢ prezentacji wynikéw miejscowo na poziomie podestu startowego
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- mozliwos¢ prezentacji wynikéw zdalnie w okolicy wanny hamownej na wysSwietlaczu wielkogabarytowym .
- mozliwo$¢ modyfikacji parametrow ruchowych sygnalizacji lokalnie z klawiatury przez uzytkownika w
sterowniku.

4. WYMAGANIA DOTYCZACE SPRZETU, MASZYN ISRODKOW TRANSPORTU

Podstawowe wymagania podano w Ogoéinej Specyfikacji Technicznej — OST

Do montazu zjezdzalni niezbedne beda;::

- zuraw samochodowy do demontazu istniejacych i montazu nowych $lizgow ,
- minimum 1 zwyzka

- rusztowanie wiezowe warszawskie przestawne,

- elektronarzedzia typu zakretarki, wiertarki itp.

- narzedzia reczne — klucze ptaskie

Na czas transportu nalezy zabezpieczy¢ $lizgi i konstrukcje ocynkowana przed uszkodzeniami, w tym przed
zarysowaniem.

5. WYMAGANIA DOTYCZACE WYKONANIA ROBOT BUDOWLANYCH

Podstawowe wymagania podano w Ogélnej Specyfikacji Technicznej — OST

- W trakcie montazu konstrukciji zwrécié szczegoing uwage na wtasciwe poziomy obejm na stupach i kierunki
podp6r poziomych .

- W czasie montazu $lizgdw nie mogg powsta¢ w miejscu taczenia elementdw progi przeciwne do kierunku
zjazdu.

- W miejscu taczenia elementdw nalezy usuna¢ nadmiar materiatu uszczelniajgcego, tak aby byt on
niewyczuwalny dla uzytkownikow.

- Wszelkie uszkodzenia powtoki cynkowej elementéw stalowych oraz uszkodzenia $lizgdw z laminatu
powstate w trakcie montazu nalezy bezzwtocznie naprawic.

‘ 6. DZIALAN ZWIAZANYCH Z KONTROLA, BADANIAMI ORAZ ODBIOREM WYROBOW | ROBOT

Ogolne zasady podano w Ogdlnej Specyfikacji Technicznej - OST

Nalezy przeprowadzi¢ badania:

- szczelnosci instalacji wodnej,

- opornosci instalacji odgromowej stupdw ( sprawdzenie istniejgcej instalacji )
- badania wizualne konstrukcii i $lizgu,

- badania ruchowe ( po uruchomieniu probnym zjezdzalni ).

‘ 7. WYMAGANIA DOTYCZACE PRZEDMIARU | OBMIARU ROBOT

Ogolne zasady podano w Ogdlnej Specyfikacji Technicznej — OST

Jednostka obmiarowg jest komplet w zakresie opisanym w pkt. 1.2 tj. dwie zjezdzalnie II.

‘ 8. OPIS SPOSOBU ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

Ogolne zasady podano w Ogdlnej Specyfikacji Technicznej — OST
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Proby ruchowe odbiorowe nalezy przeprowadzi¢ zgodnie z wymaganiami normy PN-EN 1069 cz.1;
z préb odbiorowych nalezy sporzadzi¢ stosowny protokot.

Zjezdzalnie nalezy w sposdb trwaty oznakowac — oznakowanie powinno zawierac :

- nazwe i adres producenta , dostawcy, importera lub wykonawcy,

- rok zainstalowania,
- okreslenie typu zjezdZalni wg PN-EN 1069 lub znak indywidualny.

OPIS SPOSOBU ROZLICZENIA ROBOT TYMCZASOWYCH | PRAC TOWARZYSZACYCH ‘

9.
Ogdlne zasady podano w Ogdinej Specyfikacji Technicznej - OST
\ 10. DOKUMENTY ODNIESIENIA \

Podstawowe dokumenty podano w Ogoinej Specyfikacji Technicznej — OST
Normy zwigzane ( wyciag ):

PN-EN 1069 cz.1: 2010 ,Zjezdzalnie wodne. Wymagania bezpieczenstwa
i metody badan”.

PN-EN 1069 cz.2: 2010 ,Zjezdzalnie wodne. Instrukcje”.
PN —IEC 60364-1:2000 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Zakres, przedmiot
i wymagania podstawowe.
PN —IEC 60364-4-41:2000 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla
zapewnienia bezpieczenstwa. Ochrona przeciwporazeniowa.
PN/E-05003 Ochrona odgromowa obiektéw budowlanych:
Arkusz 01 Wymagania ogélne 1986r.
Arkusz 03 Ochrona obostrzona 1989r.
Arkusz 04 Ochrona specjalna 1992r.
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